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Wymagania wstepne

Student ma podstawowg wiedze w zakresie fizyki, obejmujaca elektrycznos¢, magnetyzm, w tym wiedze
niezbedng do zrozumienia zjawisk fizycznych wystepujgcych w uktadach elektrycznych i elektronicznych,
ma wiedze w zakresie teorii obwodow elektrycznych oraz elektrotechniki prgdu statego i przemiennego (w
tym tréjfazowego). Potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych i innych Zrédet; posiada
umiejetnosci samoksztatcenia w celu podnoszenia i aktualizaciji kompetencji zawodowych.

Cel przedmiotu

Zapoznanie sie z budowa, zasadg dziatania i charakterystykami wybranych napeddéw przeksztattnikowych
w uktadach petli sterowania otwartego stosowanych w maszynach, urzadzeniach, robotach, pojazdach
lgdowych i wodnych, statkach powietrznych. Nabycie umiejetnosci ich analizy elektrycznych uktadéw
napedowych.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

W zakresie wiedzy:
Ma uporzgdkowang w zaawansowanym stopniu wiedze w zakresie budowy, zastosowania i sterowania



uktadami wykonawczymi automatyki i robotyki [K1_W18 (P6S_WG)].

Zna i rozumie typowe technologie inzynierskie, zasady oraz techniki konstruowania prostych systeméw
automatyki i robotyki; zna i rozumie zasady doboru uktadéw wykonawczych, jednostek obliczeniowych oraz
elementdw i urzgdzen pomiarowo-kontrolnych [K1_W20 (P6S_WG)].

W zakresie umiejetnosci:

Potrafi wyznaczac¢ i postugiwaé sie modelami prostych uktadéw elektromechanicznych i wybranych
procesow przemystowych, a takze wykorzystywac je do celdéw analizy i projektowania uktadéw automatyki i
robotyki [K1_U11 (P6S_UW)].

Potrafi zbudowac, uruchomic oraz przetestowac prosty uktad elektroniczny oraz elektromechaniczny
[K1_U15 (P6S_UW)].

Potrafi projektowac¢ proste uktady sterowania dla proceséw przemystowych; potrafi Swiadomie
wykorzystywac standardowe bloki funkcjonalne systeméw automatyki oraz ksztattowac wtasnosci
dynamiczne torow pomiarowych [K1_U29 (P6S_UW)].

W zakresie kompetencji spotecznych:

Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy; rozumie potrzebe i zna mozliwo$ci ciggtego
doksztatcania sie — podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i
organizowac proces uczenia sie innych osob [K1_K1 (P6S_KK)].

Posiada swiadomos¢ konieczno$ci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych, skrupulatnego
zapoznania sie z dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktorych urzgdzenia i ich elementy
mogq funkcjonowac; jest gotow do przestrzegania zasad etyki zawodowej i wymagania tego od innych,
poszanowania réznorodnosci poglgdow i kultur [K1_K5 (P6S_KR)].

Metody weryfikacji efektéw uczenia si¢ i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wyktad: egzamin sktada sie z testu w formie odpowiedzi pisemnej na zadane pytanie oraz rozmowy
(opcjonalna) na wybrane zagadnienie(-a) z wyjasnieniem odpowiedzi pisemnych z zakresu tresci
programowych.

Cwiczenia laboratoryjne: obecno$é na zajeciach i wykonanie éwiczen laboratoryjnych w grupach oraz
ztozenia pisemnych sprawozdan.

Tresci programowe

Ogodlna struktura napedu przeksztattnikowego w uktadzie otwartym i zamknietym, mechanika napedu,
charakterystyki mechaniczne. Zasady doboru silnikdw, rodzaje pracy znamionowej, zabezpieczenia.
Zasady sterowania i charakterystyki napedow pradu statego, struktury nawrotne tyrystorowe i
tranzystorowe. Napedy pradu przemiennego z silnikami indukcyjnymi i synchronicznymi z magnesami
trwatymi, charakterystyki sterowania, wektory przestrzenne i modele matematyczne, sterowanie silnikiem
DC w uktadzie zamknietym, sterowanie czestotliwosciowe silnikiem indukcyjnym

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne

Wyktad

Wyktad z prezentacjg multimedialng (w tym: rysunki, zdjecia, animacje, dzwiek, filmy) uzupetniany
przyktadami podawanymi na tablicy. W trakcie wyktadu inicjowanie dyskusiji.

Laboratorium.

Praca w zespotach i programowanie zespotowe, wykonanie zadan podanych przez prowadzgcego -
¢wiczenia praktyczne.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 30 2,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 15 1,00
Praca wiasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 15 1,00
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




